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Semolir automatique

Comment semer automatiguement des graines en fonction
des attentes de I'utilisateur ?
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Diagramme béte a cornes

A qui sert-il ? Sur quoi agit-il ?

Dans quel but ?




Diagramme pieuvre

‘ Semoir -

automatique




Tourner

Diagramme FAST /C | Serouete a ravam
Former et > X .
e — Régler la Systeme de reglage
- profondeur
\1 Reboucher | Ballais & l'arriére
Stocker les Réservoir
graines
Déposer les : " :
Semer les | grainpes dans la Faire tomber les Roues & compartiments
graines orre graines
Espacer Moteur pas a pas
régulierement programmé
Espacer Boussole/Gyroscope
régulierement
Diriger le _ . A
sys?éme Corriger la | Servo-moteur programmé
\i trajectoire

Roue directionnel (dirigé par
| le servo-moteur)




s> Ma partie : sélection des graines

Comment déposer les graines a
intervalle regulier ?



Difféerentes solutions

Solutions Critéres
facilité Faible colt | Sélection

graine par
graine

Roue a X X (X)

compartiments

Trappe X X

Tige X (x)




Solution retenue : la roue a compartiments
(disque a graines)

Trou de
sortie des
graines
I compartiment I
I graines I
Systeme déja Systeme adapteé a notre
réalisé (pour semoir semoir (schéma solidworks)

manuel)



Solution retenue : la roue a compartiments
(disque a graines)

| Espace entre graines : 4 cm

Vilmorin B Vitesse linéaire du robot prévue : 0.28 m.s*

temps entre chaqgue déepot de graine : 0.14 s

Donc la vitesse que doit avoir la roue
a 2 compartiments :
V disque = 22 rad.st= 3.5 tour.s™*




10 Création du mouvement

V robot = 0.28 m.st (linéaire) ; R ,gues= 61 mm
V oues = 4.67 rad.st

donc le rapport de réduction k de

ce systeme vaudrait : vV
disque
Ke = =47

V roues
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Création du mouvement

Fréguence de pulsation = 550 pas.s™
Angle = 5.625 ° par pas

V moteur = 8.6 tr.s1> 3.5 tr.s1
valeur a rentrer dans le programme : 103

Branchements :

S
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Création du mouvement

Solutions

Systeme
meécanique

Moteur pas
a pas

Criteres

facilité

faible
colt

bons
rendements

(X)

petite taille



Création du mouvement

Deétail de la solution retenue

Schéma cinématique Schéma solidworks

Définition des liaisons :

Liaison Y2 (réservoir/moteur) : Pivot d’axe x
Liaison 2/3 (moteur/disque) : Encastrement



Mesures d’écarts

< Le temps theorigue entre chaque depot de graine vaut :
=0.14 s
» Donc en 10 s, il devrait tomber 70 graines

e V_ .‘

» Or apres 10 seconde de fonctionnement, seulement 46
graines
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Mesures d’écarts

L’écart relatif entre le nombre de graines attendu et le nombre de
graines tombés apres mesure dans un temps de 10 s est d’environ
66 %.

Causes de I’écaurt :

couple nécessaire plus important que préevu

frottements frequents de disque avec le réservoir

temps de mise en route (programme + disque a graines)
mesure du temps (chronometre)

arrondis des calculs et mesures
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